o

Decano

FICA - UNSL

Vaklo Manue! SANJURID

~ Vicedecano

SEACA - UNSL -

& 2 oo -BuX 0D
Do, . oD 0 188E

#2019 - ANO DE LA EXPORTACION”

Il °A'l
OO
‘?}’?‘x\\*:ﬁ,
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Facultad de Ingenieria y Ciencias Agropecuarias

Decanato

VILLA MERCEDES (SAN LUIS), 28 de noviembre de 2019.

VISTO:
El EXP-USL: 0003870/2019, donde constan las actuaciones vinculadas con el
dictado del Taller de Capacitacion: “Robética para estudiantes del Nivel Medio”, y

CONSIDERANDO:
Que tiene como Objetivo General: Desarrollar las competencias necesarias

“Sergio Luis RIBOTTApara la comprension de la robética, generando las condiciones pedagogicas necesarias para el

manejo de los nuevos lenguajes producidos por las tecnologias de la informacion la comunicacion.

Que tiene como Objetivos Especificos: I) Comprender el funcionamiento de los
dispositivos computarizados y desarrollos roboéticos utilizados cotidianamente en el hogar, la
escuela, la comunidad y los entornos productivos, analizando que informacion utilizan, como la
procesan y como la representan.; Il) Reflexionar, proyectar y desarrollar sistemas programables
que otorguen acceso a soluciones creativas.; Ill) Aplicar, a partir de la experimentacion, diferentes
estrategias sobre la base de lenguajes de programacion en bloques y textuales para resolver un
mismo problema; IV) Entender cémo se ejecutan las instrucciones en los sistemas computarizados
y como la informacién en diversos formatos; incluidos texto, sonidos e imagenes; puede ser
representada digitalmente en codigos binarios; V) Planificar y administrar proyectos colaborativos
seleccionados por los estudiantes, explicitando una metodologia de trabajo iterativa e incremental,
sus objetivos y una autoevaluacién del alcance de estos, promoviendo el intercambio de ideas,
analizando su progreso e interaccion, a los efectos de favorecer las capacidades de comunicacion
y trabajo en equipo.

Que su dictado se fundamenta que en la Argentina, la Ley de Educacion
Nacional (N.° 26.206) aprobada en 2008, establece entre los fines y objetivos de la politica
educativa nacional el desarrollo de las competencias necesarias para el manejo de los nuevos
lenguajes producidos por las tecnologfas de la informacién y la comunicacion. La ley propone
entre Jos objetivos para la Educacion Primaria, generar las condiciones pedagdgicas para el
manejo de las TIC. En ese sentido, el pensamiento computacional ofrece un nuevo lenguaje y un
nuevo modo de pensar, que permite a los alumnos reconocer patrones y secuencias, detectar y
corregir errores a partir de la experimentacién, y establecer hipdtesis. Asimismo, funciona como
guia para resolver problemas, simples o complejos, en distintos aspectos de su vida cotidiana, o
cual resulta fundamental para el desarrollo del pensamiento critico. Este taller esta dirigido a
jévenes de todo el nivel secundario. Se propone el dictado de talleres de desarrollo semanal,
destinado a la formacién de estudiantes de la FICA, organizado por el PROICO 12-2218
“Desarrollo y Aplicacion Eficiente de Sistemas Mecatronicos”. El taller abordara temas como,
robética, programacion, electrénica, disefio de dispositivos e impresion 3D.

Que el Responsable de Docencia, Federico Luis PINNA GONZALEZ elevé la
propuesta para su consideracion y protocolizacion.

Que el Coordinador del Area de Automatizacion, Ingeniero José Alberto
CUELLO inform6 que el Area mencionada otorgd su aval para la realizacion del presente Taller.

Que el Director del Departamento de Ingenieria, Doctor Federico Martin
SERRA, avald el dictado del Taller de referencia.

Que la Coordinadora de Extension, Vinculacidn y Transferencia, Ingeniera
Mariana Inés SABER solicita la correspondiente protocolizacion de la propuesta.

Que el Decanato dispuso su protocolizacion.

Que conforme lo normado por la Ordenanza del Consejo Supericr N° 29/98, lo
solicitado encuadra en el siguiente Propésito Institucional: 7°.- Desarrollar programas de extension
y servicio tendientes a colaborar con la solucion de problematicas de la comunidad en que se halla
inserta y en la Recomendacion de la Comision de Autoevaluacion de esta Facultad: 22°- Definir
politicas de extension y servicio en la Universidad, que garanticen el cumplimiento de la mision
institucional.

Por ello, y en uso de sus atribuciones, .
EL DECANO DE LA FACULTAD DE INGENIERIA Y CIENCIAS
AGROPECUARIAS
_ RESUELVE:
ARTICULO 1°.- Autorizar el dictado y protocolizacién del Taller de Capacitacion: “Robética
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para estudiantes del Nivel Medio”, de acuerdo con las modalidades y caracteristicas detallados

en el Anexo que forma parte de la presente disposicion.
ARTICULO 2°.- Comuniquese, insértese en el Libro de Resoluciones, publiquese en el D

Administrativo y archivese.
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ANEXO -

PROPUESTA: Taller

NIVEL: Capacitacion

DENOMINACION: Taller de Capacitacion: “Robdtica para estudiantes del Nivel Medio”

OBJETIVO GENERAL:

» Desarrollar las competencias necesarias para la comprension de la robodtica, generando las

condiciones pedagdgicas necesarias para el manejo de los nuevos lenguajes producidos pJor las

tecnologias de la informacion la comunicacion.

OBJETIVOS ESPECIFICOS:

s Comprender el funcionamiento de los dispositivos computarizados y desarrollos rob]éticos
utilizados cotidianamente en el hogar, la escuela, la comunidad y los entornos productivos,
analizando gue informacién utilizan, como la procesan y como la representan.

» Reflexionar, proyectar y desarrollar sistemas programables que otorguen acceso a solugiones
creativas.

« Aplicar, a partir de Ia experimentacion, diferentes estrategias sobre la base de lenguajes de
programacion en blogues y textuales para resolver un mismo problema.

¢ Entender como se ejecutan las instrucciones en los sistemas computarizados y como la
informacion en diversos formatos; incluidos texto, sonidos e imagenes; puede ser representada
digitalmente en codigos binarios.

« Planificar y administrar proyectos colaborativos seleccionados por los estudiantes, explicitando
una metodologia de trabajo iterativa e incremental, sus objetivos y una autoevaluacion del
alcance de estos, promoviendo el intercambio de ideas, analizando su progreso e interaccion, a
los efectos de favorecer las capacidades de comunicacion y trabajo en equipo.

FUNDAMENTO:

En la Argentina, la Ley de Educacion Nacional (N.° 26.206) aprobada en 2008, establece enire los

fines y objetivos de la politica educativa nacional el desarrollo de las competencias necesarias

para el manejo de los nuevos lenguajes producidos por las tecnologias de la informaciér% y la

comunicacion. La ley propone entre los objetivos para la Educacion Primaria, generar las
condiciones pedagdgicas para el manejo de las TIC. En ese sentido, el pensamiento
computacional ofrece un nuevo lenguaje y un nuevo modo de pensar, que permite a los aldl:mnes
reconocer patrones y secuencias, detectar y corregir errores a partir de la experimentacjon, y
establecer hipotesis. Asimismo, funciona como guia para resolver problemas, simples o comglejos,
en distintos aspectos de su vida cotidiana, lo cual resulta fundamental para el desarrolio del
pensamiento critico. Este taller esta dirigido a jovenes de todo el nivel secundario. Se propone el
dictado de talleres de desarrollo semanal, destinado a la formacién de estudiantes de la FICA,
organizado por el PROICO 12-2218 "Desarrollo y Aplicacion Eficiente de Sistemas Mecatronicos”.

STITSANJURIOE! taller abordaré temas como, roboética, programacion, electronica, disefio de dispositivos e

Clases: Teorico-Practicas

Cursado: Presencial: concurrencia obligatoria a todas las instancias
Evaluacion: A lo largo de las actividades del taller los estudiantes tendran que realizar un
conjunto de actividades integradoras, como indicadores de avances.
Criterio de Aprobacidn: 80% asistencia de todas las clases y aprobacion de dos trabajos finales.
Certificaciones: Aprobacion para los estudiantes que cumplimentaron con el criterio de
aprobacion

CARACTERISTICAS:

Crédito horario: Ciento veinte (120) horas
Frecuencia: Un encuentro semanal
Cronograma de cursado: Dias Sabados: Grupo 1 de 10:00 a 13:00 y Grupo 2 de 14:00 a 17:00
Fecha de inicio y fecha de cierre: Miércoles 02 de febrero, hasta el 13 de julio de 2019 y desde
el 03 de agosto hasta el 21 de diciembre de 2019
Cupo: Veinte (20) personas

Arancel: Sin costo

Lugar: Laboratorio de Mecatrénica, 2do Piso Ala Este, Edificio Campus Universitario, Autopista
Provincial N° 55 extremo Norte.

DESTINATARIOS:

Estudiantes del Nivel Medio, entre 12 a 17 afios de edad
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RESPONSABLES:
Director:
Oscar Daniel MORAN D.U.Ll. N°14.771.466
Docencia:
Federico Luis PINNA GONZALEZ - D.U.l. N° 34.142.954
Elio OGAS D.U.l. N° 31.349.784
Coordinacion:
José Alberto CUELLO D.U.l. N° 23.253.051
Organizacion:

Proyecto de Investigacion: PROICO 14-2218 “Desarrollo y Aplicacion Eficiente de Sistemas
Mecatronicos”,
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